崇左市人民医院X射线系统（移动DR）采购项目主要需求参数
一、崇左市人民医院X射线系统（移动DR）采购项目采购需求
	序号
	设备名称
	单位
	数量
	预算单价（万元）
	预算总价（万元）

	1
	X射线系统（移动DR）
	台
	1
	95
	95

	
	合计
	1
	
	95


2、 崇左市人民医院X射线系统（移动DR）主要技术参数
	项目
	设备名称
	主要技术参数要求

	1
	X射线系统（移动DR）
	移动DR技术参数 
1. 功能要求：该设备通过 X 射线技术，可对人体骨骼、头颅、胸部、腹部、四肢及其他部位进 
[bookmark: _GoBack]行检查，清晰呈现静态 X 射线摄影图像。搭配双无线平板探测器，支持患者以坐位、站位或卧位 
等多种姿势完成图像采集。 
2. 主要配置和技术参数要求 
2.1 高压发生器：为了确保设备的准确性和可靠性，要求高压发生器必须是DR整机制造商原厂生 
产。 
2.1.1 发生器功率：≥30kW 
2.1.2 最高管电压：≥150kV 
2.1.3 最大管电流：≥500mA 
2.1.4 最大时间电流积：≥300mAs 
2.1.5 最短曝光时间：≤1ms 
★2.1.6 逆变频率：≥450kHz 
★2.1.7 具有器官程序摄影（APR）功能，摄影程序数量≥900种； 
2.2 X线球管 
2.2.1 X线球管品牌：原装进口 
2.2.2 双焦点：大焦点尺寸≤1.2mm，小焦点尺寸≤0.6mm 
2.2.3 管套热容量≥1200kHU 
★2.2.4 考虑球管散热性能及稳定性，不接受组合式机头的结构 
2.3 机械装置 
2.3.1 机体移动方式：电助力和手动，可电助力推行，并可在整机亏电时，可手动推行到充电位置 
2.3.2 电池供电方式：锂电池供电 
2.3.3 电池指示灯：配备 
2.3.4 蓄电池完全充电时间＜5h 
★2.3.5 X射线管组件绕垂直轴旋转角（RVA）：≥-330°～+330° 
2.3.6 X射线管组件绕水平轴旋转角（RHA）：≥-180°~+180° 
2.3.7 束光器旋转：≥-100°~+100° 
2.3.8 X线管沿水平轴向内、向外旋转转角：≥-30°~+90° 
★2.3.9 立柱升降运动范围：≥1400mm
2.3.10 臂伸展距离：＞650mm 
2.3.11 X线管中心距地最小距离≤550mm 
2.3.12 X线管中心距立柱最大距离＞1200mm 
2.3.13 延时曝光调试功能：配备 
2.3.14 具备无线曝光功能，最大距离：≥10米 
2.3.15 支持球管侧方控制机体运动功能 
2.3.16 配备有前方障碍雷达探测灯光预警功能和前方碰撞停止运动功能 
★2.3.17 机身宽度：≤550mm 
2.3.18 机身高度：＜1900mm 
★2.3.19 球管焦点距地最大距离：≥2250mm 
2.3.20 束光器具备前后两面同时调节功能 
2.3.21 遥控器具备机身运动控制功能，并且具备前进、后退、转向、点动功能 
2.3.22 束光器具备控制机身前进、后退功能 
2.3.23 整机电池组能够同时支持机器移动和曝光控制所需电力。 
2.3.24 主机脚轮具备防缠绕设计，可防止卷入线缆、毛发、纤维织物等细小物体 
2.3.25 充电线缆具备自动回收功能 
2.3.26 在亏电情况下，充电15分钟，可连续拍片≥80张，充满电情况下，可连续拍片≥700张 
2.4 平板探测器 
2.4.1 碘化铯+非晶硅无线平板探测器，整板非拼接；无线平板探测器由DR整机制造商原厂统一制 
造并取得合法认证，非OEM产品 
2.4.2 内嵌式在位充电和锁控技术，有效防止平板探测器丢失 
2.4.3 无线平板探测器可放置在系统主机内联机充电，不需要取出平板探测器用座充充电或抠取平 
板探测器电池的方式充电 
2.4.4 重量（含电池）≤3.5KG 
2.4.5 采集距阵：≥2500×3000 
2.4.6 影像传输方式：无线探测器 
2.4.7 探测器防尘防水等级：≥IP52 
2.4.8 平板探测器可配合至少同品牌其他型号DR设备使用，并实现出图传图功能，无需改造设备任 
何硬件设施 
2.4.9 具备机身开关机联动无线平板开机和关机的功能







